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前 言

本标准对国家标准 ＧＢ燉Ｔ９０２７—１９８８《无方向信标性能要求》性能要求部分重新作了修改、补充，
并增加了测试方法。
本标准主要参考《国际民用航空公约》附件十《航空电信》、ＫＪＢ１３８８《航空无线电导航台站飞行检

验规范》、ＭＨ燉Ｔ４００６．４—１９９８《航空无线电导航设备 第 ４部分：无方向性信标（ＮＤＢ）技术要求》和

ＳＪ２０６６５—１９９８《无方向信标通用规范》进行修订，在技术内容上尽量保持与相关标准的协调。
本标准从实施之日起，同时代替 ＧＢ燉Ｔ９０２７—１９８８。
本标准由全国导航设备标准化技术委员会提出并归口。
本标准起草单位：国营第七六四厂。
本标准主要起草人：张满业、邓彭年、 绍清、陈文忠、许中兴。
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代替 ＧＢ燉Ｔ９０２７—１９８８

国家质量技术监督局┐┐批准 ┐┐实施

 范围

本标准规定了无方向信标的性能要求和测试方法。
本标准适用于无方向信标。

 引用标准

下列标准所包含的条文，通过在本标准中引用而构成为本标准的条文。本标准出版时，所示版本均
为有效。所有标准都会被修订，使用本标准的各方应探讨使用下列标准最新版本的可能性。

ＧＢ燉Ｔ５０８０．７—１９８６ 设备可靠性试验 恒定失效率假设下的失效率与平均无故障时间的验证试
验方案

 性能要求

． 射频

．． 无方向信标的射频频率范围为 １５０ｋＨｚ～１７５０ｋＨｚ，具体频率范围由产品标准规定。
．． 射频频率准确度不应劣于±５×１０－５。
． 谐波
无方向信标射频的二次和三次谐波应低于－５５ｄＢ。

． 功率
无方向信标的输出功率系列为 ３０Ｗ、５０Ｗ、１００Ｗ、２００Ｗ、５００Ｗ、１０００Ｗ，并应可调，具体功率等

级由产品标准规定。
． 相位抖动
无方向信标的射频信号相位抖动由产品标准规定。

． 调制

．． 用作识别的单音调制频率应为：
ａ）４００Ｈｚ±２５Ｈｚ；
ｂ）１０２０Ｈｚ±５０Ｈｚ。

．． 调制度应为 ９５％，误差不应超过±４％。
．． 调制度为 ９５％时，调制信号波形失真度不应超过 １０％。
．． 调制度为 ９５％时，无用音频调制（３０Ｈｚ～２４０Ｈｚ）总值不应超过载波振幅的 ５％。
． 识别

．． 识别信号分别由二个或三个国际莫尔斯电码字母组成。
．． 识别信号的周期为 ８ｓ、１６ｓ、３２ｓ。
． 工作类别
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．． 音频报
辐射一个不间断的载波并通过键控调幅单音的通断作为识别的不间断载波信号。

．． 等幅报
辐射一个通过键控的载波通断信号。

．． 调幅话
辐射一个载波上叠加音频信号的不间断载波信号。

． 监视
无方向信标的监视装置应能对射频电平、调制度、键控进行连续监视。
当出现下列情况之一时，监视装置即向控制点发出告警信号，并同时产生切换或关机动作：
ａ）输出功率减小到正常值的 ５０％以下；
ｂ）调制度减小到 ５０％以下；
ｃ）不发射识别信号；
ｄ）监视装置自身故障。

． 控制与切换

．． 无方向信标的控制与切换装置应具有下列功能：
ａ）开机、关机；
ｂ）选择主、备用机；
ｃ）选择本地控制或遥控；
ｄ）告警复位；
ｅ）当监视装置发出告警时，应能自动关闭主用机，开启备用机工作。若监视装置仍告警，应能自动

关机。
．． 主、备用机自动切换时间不应大于 ３０ｓ。
． 遥控
无方向信标根据需要可增设遥控装置，遥控装置应具有开机、关机、告警指示和切换功能。其他要求

可由产品标准规定。
． 电源

．． 无方向信标使用交流电源或直流电源两种供电方式：
ａ）使用交流电源（主电源）供电时，电压、频率应为：
电压：２２０＋２２

－３３Ｖ；
频率：５０Ｈｚ±２５Ｈｚ。

ｂ）使用直流电源供电时，电压及其容差由产品标准规定。
．． 使用交流电源供电的同时，可配备不间断电源（ＵＰＳ）或浮充式直流备用电源。
当主用交流电源供电中断时，应能自动转换到直流备用电源，电源的转换时间不应大于 ３ｓ。

． 天线

．． 天线为垂直极化。
．． 天线调谐器输入阻抗为 ５０Ω时，天线调谐器驻波比应不大于 １５。
．． 天线型式：Ｔ型、桅杆型、伞型或其他型，具体由产品标准规定。
． 覆盖和系统方位误差
无方向信标的信号覆盖和系统方位误差精度应达到表 １要求：

２

﹩﹣燉—



表 １ 无方向信标的信号覆盖和系统方位误差

种 类
覆盖半径

ｋｍ

允许系统方位误差

平 地 山 地

机场近距无方向信标 ＜５０ ±３° ±５°

机场远距无方向信标 ５０～１００ ±３° ±５°

航路无方向信标 ≥１５０ ±５° ±１０°

注

１ 无方向信标在额定覆盖区间的最低场强值应为 ７０μＶ燉ｍ（在高噪声地区，为了在额定覆盖区内获得满意的信

号，最低场强值应为 １２０μＶ燉ｍ）。

２ 系统方位误差系指地面无方向信标和机载设备的误差总和。

． 可靠性
无方向信标的可靠性指标要求由产品标准规定。

 测试方法

． 测试条件
除另有规定外，应在下列条件下进行测试。

．． 正常试验大气条件：
温度：１５℃～３５℃；
相对湿度：４５％～７５％；
大气压：８６ｋＰａ～１０６ｋＰａ。

．． 正常电源条件：
交流输入电源应为 ２２０Ｖ±４４Ｖ，５０Ｈｚ±０５Ｈｚ；
直流电源电压按产品标准规定，误差为±２％。

． 测试仪器和设备要求

．． 使用测试仪器和设备的准确度一般应比被测试指标准确度高一个数量级，具体要求由产品标准
规定。
．． 使用测试仪器和设备应经过计量合格并在有效期内。
． 射频

．． 射频频率

ａ）测试框图见图 １。

耦合器无方向信标

频 谱
分 析 仪

假负载
功率计

数字式
频率计

图 １ 射频特性测试框图

ｂ）用数字式频率计测量射频频率范围。
．． 射频频率准确度

ａ）测试框图见图 １。
ｂ）用数字式频率计测量无方向信标的低端、中间、高端三个频率的变化，分别按公式（１）计算出频

率的准确度 爟。
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爟＝ 牊－ 牊０

牊０
…………………………………（１）

式中：牊——实测频率，ｋＨｚ；

牊０——标称频率，ｋＨｚ。

． 谐波

ａ）测试框图见图 １。

ｂ）用频谱分析仪测量射频的二次和三次谐波。
． 功率

ａ）测试框图见图 １。

ｂ）用假负载功率计测量输出功率。
． 相位抖动
无方向信标的射频信号相位抖动的测试，由产品标准规定。

． 调制

．． 调制频率

ａ）测试框图见图 ２。

耦合器无方向信标

数字式
频率计

假负载
功率计

调幅度仪

失真度仪

图 ２ 调制特性测试框图

ｂ）用数字式频率计测量调制信号频率。
．． 调制度

ａ）测试框图见图 ２。

ｂ）用调幅度仪分别测量 ４００Ｈｚ、１０２０Ｈｚ的调制度。
．． 调制信号波形失真度

ａ）测试框图见图 ２。

ｂ）用失真度仪分别测量 ４００Ｈｚ、１０２０Ｈｚ的调制信号波形失真度。
．． 无用音频调制

ａ）测试框图见图 ３。

ｂ）用波形分析仪测量调制度为 ９５％时无用音频调制（３０Ｈｚ～２４０Ｈｚ）。

耦合器
假负载
功率计

波形分析仪

无方向
信 标

图 ３ 无用音频调制测试框图

． 识别

ａ）测试框图见图 ４。

４
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耦合器
假负载
功率计

示波器

无方向
信 标

图 ４ 识别信号和工作类别测试框图

ｂ）用示波器观察识别信号。

ｃ）用秒表测量从第一组识别信号起始到第二组识别信号起始之间的时间。
． 工作类别

．． 音频报、等幅报

ａ）测试框图见图 ４。

ｂ）用示波器观察到的音频报、等幅报。
．． 调幅话

ａ）测试框图见图 ５。

耦合器
假负载
功率计

示波器

无方向
信 标

音频发生器

图 ５ 调幅话功能测试框图

ｂ）无方向信标不间断载波工作时，加入音频发生器的信号，用示波器观察到的波形。
． 监视

ａ）测试框图见图 ６。

耦合器
假负载
功率计

示波器

信 标
无方向

调幅度仪

图 ６ 监视功能测试框图

ｂ）用功率计测量功率告警情况，用调幅度仪测量调幅度告警情况，用示波器测查识别信号告警情
况。
． 控制与切换

．． 控制与切换功能

ａ）测试框图见图 ７。

遥控装置
环路电阻
遥控线 无方向

信标 功率计
假负载

图 ７ 控制与切换功能和遥控功能测试框图

ｂ）操作无方向信标的开机、关机。

ｃ）操作主、备用机开关。
ｄ）操作本地控制、遥控开关。
ｅ）当无方向信标告警，自动关闭主用机，开启备用机工作或自动关机后，操作告警复位开关。
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ｆ）人为设置任一个监视装置告警情况。
．． 双机切换时间
在 ４１０测试的同时，用秒表测量从主用机告警开始到备用机开始正常工作的切换时间。

． 遥控

ａ）测试框图见图 ７；
ｂ）操作遥控装置，检测遥控功能。

． 电源

．． 交、直流电源

ａ）用 ３１１１ａ）规定的交流电源供电，无方向信标应能正常工作。
ｂ）用 ３１１１ｂ）规定的直流电源供电，无方向信标应能正常工作。

．． 交流电源中断及切换
用交流电源供电，使无方向信标正常工作后，切断交流电源，同时用秒表测量电源的转换时间。

． 天线

．． 极化特性
天线极化特性按有关飞行检验规定进行。

．． 驻波比

ａ）测试框图见图 ８。

天线调谐器网络分析仪 等效天线

图 ８ 天线调谐器测试框图

ｂ）用网络分析仪测量天线调谐器的驻波比。
．． 天线型式
按天线设计图纸检验。

． 覆盖和系统方位误差
无方向信标的覆盖和系统方位误差按有关飞行检验规定进行。

． 可靠性
无方向信标的可靠性试验按 ＧＢ燉Ｔ５０８０．７—１９８６中第 ５章的规定进行。
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